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ratio Ubersetzung i= 3,1
efficiency Wirkungsgrad eta 0,98
output speed Abtriebsdrehzahl [min'1] n,= 936
max output speed max. Abtriebsdrehzahl [min'1] Nomax= 1935
nominal output power Ausgangsnennleistung (kW] P,= 274
_ g max output power max. Ausgangsleistung (kW] Pomax= 301
- O
F—— jﬁ: - jE nominal output torque Abtriebsnennmoment [Nm] Mon= 2800
“ -y
= = max output torque max. Abtriebsmoment [Nm] Momax= | 3770
oles |_ _ | - =
I ": POS-NR. BENENNUNG BESCHREIBUNG MENGE
— - AN 0 1 Summiergetriebe i=3,1, 2800 Nm, 1935 1/min ]
f— |\— - - N
i I - 2 powerMELA C140 450 Nm / 6000 1/min / 140 kW 2
8| _ <~
N DI
:gg— © 3 Temperatursensor T01 CAN J1939; 40 ... + 150 °C 1
— ™N ]
4 Drehzahl / Drehrichtungssensor PNP; 0,1 ... 20 kHz 2
75 5 DriveController J1939; 4xCAN; erweiterbar 1
D ETA| L A Oberflache Allgemeirjtoleranzen Oiimf)’l‘sn Mafstab 1:5 | Format A3 | Gewicht 470 kg
Form- und Lagetoleranzen DIN EN ISO 1101 erkstlickkanten ROhmaE/HalbzeUQ -
MARSTAB 1: 5 N I O
01 |erstellt - - Datum Name
Erstelt[19.12.2018[ F. Asenker. |  DOWE rMELA duo 280
Gepr. - -
Frelg. - - 2x powerMELA C140 + Controller
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